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(54) Title: RETURN STATION FOR REFUNDABLE OR BORROWED OBJECTS 

(54) Bezeichnung: RUCKNAHMESTATION FUR PFANDBELEGTE ODER AUSGELIEHENE OBJEKTE 




IT) 

(57) Abstract: The invention relates to an arrangement for returning objects (9) for which a deposit is paid or payable and/or objects 
(9) pertaining to a lending system (9), said objects being provided with at least one readable identification code. The arrangement is 
characterized in that it has a receiving area (1) for introducing or positioning the objects to be returned (9), in addition to a reading 
device (2) to determine whether the object pertains to a given deposit or lending system, a transporting device (3) that interacts with 

Othe reading device in such a way that the object is further transported if it is positively determined that it pertains to a given system 
and, finally, a blocking organ (4) that transports the object through the reading device in case of a positive determination. 
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Veroffentlicht: 

— mit internationalem Recherchenbericht 

— vor Ablauf der fur Anderungen der Anspruche geltenden 
Frist; Veroffentlichung wird wiederholt, falls Anderungen 
eintreffen 



Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang jeder regularen Ausgabe der 
PCT-Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Vorgeschlagen wind eine Anordnung fur die Rucknahme von mit einem Pfand belegten bzw. belegbaren 
Objekten (9) und/oder von einem Ausleihsystem zugehorigen Objekten (9), welche Objekte mindestens versehen sind mit einem 
lesbaren Identifikationscode. Die Anordnung ist gekennzeichnet durch einen Annahmebereich (1) fur die Eingabe bzw. Positionie- 
rung der zuruckzunehmenden Objekte (9), sowie durch eine Leseeinrichtung (2), um die die Zugehorigkeit des Objektes zu einem 
bestimmten Pfand bzw. Ausleihsystem festzustellen, eine Transporteinrichtung (3), welche mit der Leseeinrichtung wirkverbunden 
ist derart, dass bei positiver Feststellung der Zugehorigkeit des Objektes dieses weitertransportiert wird und schliesslich durch min- 
destens ein Absperrorgan (4), durch welches hindurch das Objekt bei positiver Feststellung durch die Leseeinrichtung transportiert 
wind. 
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Rucknahme station fur pf andbelegte oder ausgeliehene Objekte 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Anordnung fur die 
Rucknahme von mit einem Pfand belegten bzw. belegbaren 
5 Objekten und/oder von einem Ausleihsystem zugehorigen 
Objekten gemass dem Oberbegriff nach Anspruch 1, eine 
Verwendung der Anordnung sowie ein Verfahren fur die 
Rucknahme von mit einem Pfand belegten bzw. belegbaren 
Objekten und/oder von einem Ausleihsystem zugehorigen 
10 Objekten. 

Bei Riicknahme von mit einem Pfand belegten bzw. belegbaren 
Objekten wie auch von einem Ausleihsystem zugehorigen 
Objekten besteht das Problem, dass einmal zuriickgenommene 
Objekte unberechtigterweise entwendet werden. Bei Pfand 

15 belegten Objekten geschieht dies in der Regel, urn nochmals 
in den Genuss einer Pf andauszahlung zu gelangen, und bei 
Objekten von Ausleihsystemen, wie beispielsweise von 
Bibliotheksbiichern, Videos, etc., um diese unbemerkt zu 
entwenden, da das Objekt bereits als zuriickgegeben 

20 registriert ist. 

Bei bekannten Systemen, wie insbesondere 

Bibliotheksausleihsystemen, wie beispielsweise demjenigen, 
beschrieben in der WO00/64974 werden in der Regel der 
Erfassung der Ausleihung und Riicknahme, der Registrierung 
25 von Benutzerpersonen, etc. gr5sste Aufmerksamkeit 

geschenkt, nicht aber MissbrSuchen bei der RUckgabe bzw. 
Riicknahme der Objekte. 
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So ist beispielsweise die Anordnung beschrieben in der 
Wo99/64974 fur die Racknahme von Biichern in Bibliotheken 
einfach zu manipulieren, d.h. beispielsweise durch Anbinden 
einer Schnur an das Objekt und Zuruckziehen des Objektes 
nachdem es registriert wurde, kann die Benutzerperson ihr 
Objekt auf einfache Art und Weise entwenden, obwohl das 
Objekt als zuruckgegeben registriert ist. 

Selbstverstandlich besteht eine analoge Problematik bei 
Pf andsystemen, wo beispielsweise mit einem Pfand belegte 
Flaschen oder andere Behaltnisse nach deren Ruckgabe auf 
einfache Art und Weise wieder entwendet werden k5nnen, urn 
dann erneut eine Ruckgabeanordnung eingegeben zu werden. 
Auf diese Art und Weise kann das Pfand mehrfach fur ein und 
dasselbe Objekt einkassiert werden, was naturlich 
missbrauchlich ist. 

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht deshalb eine 
Anordnung bzw. eine Vorrichtung vorzuschlagen, welche der 
oben geschilderten Problematik Rechnung tragt, und mittels 
welcher MissbrSuche bei der Ruckgabe bzw. Rucknahme von 
Objekten von Pf andsystemen bzw. Ausleihsystemen 
weitgehendst verhindert werden k6nnen. Eine weitere Aufgabe 
der vorliegenden Erfindung besteht darin, eine rasche und 
effiziente Sortierung der zuriickgegebenen Objekte zu 
ermoglichen. 

Wiederum eine weitere Aufgabe besteht darin, eine rasche 
Erfassung der Rtickgabeberechtigung zu ermoglichen bzw. eine 
speditive Abfertigung einer ein Objekt zuruckbringenden 
Person. 
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Erf indungsgemass vorgeschlagen wird eine Anordnung gemass 
dem Wortlaut insbesondere nach Anspruch 1. 

Vorgeschlagen wird, dass die erf indungsgemasse Anordnung 
fiir die Rucknahme von mit einem Pfand belegten bzw. 
5 belegbaren Objekten und/oder von einem Ausleihsystem 
zugehorigen Objekten, welche mindestens mit einem 
mindestens lesbaren Identif ikationscode versehen sind, 
gekennzeichnet ist durch eine Auf nahmestation bzw, einen 
Aufnahmebereich fur die Eingabe bzw. Positionierung des 

10 zurticknehmenden Objektes durch einen Konsumenten bzw. eine 
Benutzerperson. Weiter vorgesehen ist mindestens eine 
Leseeinrichtung, welche vorgesehen ist urn die Zugehorigkeit 
des Objektes zu einem bestimmten Pfand bzw. Ausleihsystem 
f estzustellen. Weiter vorgesehen ist ein Transportmittel, 

15 welches mit der vorab erwahnten Leseeinrichtung derart 
wirkverbunden ist, dass bei positiver Feststellung der 
Zugeh6rigkeit des Objektes das Transportmittel aktiviert 
wird, urn das Objekt weg zu transportieren. Schliesslich 
vorgesehen ist ein Absperrorgan, durch welches das Objekt 

20 bei positiver Feststellung der Zugehorigkeit hindurch 
transportiert wird. 

Sollte also die Leseeinrichtung keine ZugehSrigkeit des an 
der Annahmestation eingelegten Objektes feststellen, wird 
25 das Transportmittel gar nicht erst aktiviert Oder das 
Objekt wird an einen far nicht zugehorige Objekte 
vorgesehenen Ort befSrdert, wodurch weder eine 
Pfandauszahlung noch eine Riickgabe des Objektes bewirkt 
bzw. registriert wird. 
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Vorzugsweise sind am Absperrorgan Mittel vorgesehen, urn 
eine Riickwartsbewegung des Objektes nach erfolgtem 
Durchtritt zumindest erschwert wird. In Erganzung dazu oder 
alternativ ist es auch moglich, am Absperrorgan 
5 Oberwachungsmittel vorzusehen, um eine Riickwartsbewegung 
des Objektes zu detektieren. 

Beide Massnahmen sind dazu geeignet, die eingangs erwahnten 
Missbr&uche zu verhindern, um beispielsweise ein 
Zuruckziehen mittels einer Schnur oder eines anderen 
10 geeigneten Mittels durch den das Objekt zuruckbringenden 
Konsumenten bzw. durch den Benutzer des Ausleihsystems zu 
verhindern. 

Beim Oberwachungsmittel kann es sich beispielsweise 
mindestens um einen Positionssensor handeln, welcher 
15 anzeigt, ob sich ein Objekt im Bereich des Absperrorgans 
befindet bzw. in welcher Richtung das Objekt bewegt wird. 

Vorzugsweise ist ein weiterer Identif ikationssensor 
vorgesehen, fur die Identif ikation des zurttckgenommenen 
Objektes, um im Falle eines pf andberechtigten Objektes z.B. 
20 den entsprechenden Pfandbetrag zu erfassen oder im Falle 
eines Ausleihsystems um die Rucknahme des Objektes und 
gegebenenf alls das Objekt selbst zu registrieren. 

Gemass einer Ausf iihrungsvariante ist es m6glich, dass der 
oder die Identif ikationssensor (-en) und die Leseeinrichtung 
25 identisch sind oder in ein und demselben Bauteil angeordnet 
sind. 

Gemass einer weiteren Ausf iihrungsvariante ist es moglich, 
dass die Leseeinrichtung vor dem Absperrorgan und der oder 
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die Identif ikationssensor (-en) nach dem Absperrorgan 
angeordnet ist bzw. sind. 

Wiederum gemass einer weiteren Ausf uhrungs variant e ist es 
moglich, dass der oder die Identif ikationssensor (-en) 
5 zusatzlich eine Schreibeinrichtung beinhalten, urn 

gegebenenf alls Daten an einem am Objekt angeordneten bzw. 
integrierten wieder beschreibbaren Code bzw. Label, wie 
beispielsweise einem RFID-Label (RFID = Radio frequency 
identification data) zu andern und/oder zu an diesen bzw. 
10 dieses zu ubertragen. 

Vorzugsweise arbeiten sowohl Leseeinrichtung, der oder die 
Identif ikationssensor (-en) und die Schreibeinrichtung im 
Radiof requenzbereich, urn Daten zu lesen bzw. zu erfassen 
und/oder zu ubertragen. 

15 Oft will man die von einem Rucknahmeautomaten 

zuruckgenommenen Objekte sortieren, z.B. nach Material-, 
Farbe-, Typ-Zugehorigkeit oder irgendwelchen anderen 
Kriterien. Die Zielsetzung ist deshalb f estzustellen, wie 
jedes Objekt zu sortieren ist, um dann anschliessend die 

20 entsprechende Sortierung vorzunehmen. Aus diesem Grunde 
wird erf indungsgem^ss weiter vorgeschlagen, den 
Rucknahmeautomaten bzw. die Auf nahmestation elektrisch 
und/oder logisch mit einer anschliessenden Sortieranlage zu 
verbinden. Diese Sortieranlage erhalt fur jedes 

25 zurtickgenommene Objekt die Angaben, beispielsweise von der 
Annahmestation, um diese dann einem entsprechenden 
Sortierweg zuzuweisen. D.h. der entsprechende Sortierweg 
wird vorzugsweise automat isch aktiviert, wenn das jeweilige 
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Objekt die entsprechende Stelle in der Sortieranlage bzw. 
am Sortierweg erreicht hat. 

Die Erfassung der Objekte und deren Position zur 
Ermoglichung einer korrekten Sortierung kann mittels 
5 verschiedenster Sensortypen erfolgen. Sind beispielsweise 
Inf ormationen uber ein Objekt auf dessen RFID-Label 
gespeichert, ob es sich beim Objekt nun um ein Buch, eine 
CD, ein Video, etc. handelt, ist es z.B. moglich einen 
RFID-Leser bei jedem Sortierweg anzuordnen, um das Objekt 
10 bzw. dessen Position f estzustellen zu erfassen bzw. zu 

erkennen. Gemass einer weiteren Ausf iihrungs variant e ist es 
aber auch moglich, Position und Objekt mittels 
Lichtsensoren und/oder Positions-Encodern, beispielsweise 
am Antriebsmotor eines FGrderbandes, zu ermitteln. 

15 Vorgeschlagen wird beispielsweise, dass die Objekte mittels 
Schwenkarm, Fuhrung, Hebelarm, etc. am jeweils zugewiesenen 
Ort der Sortieranlage bzw. am richtigen Sortierweg 
aussortiert werden. Besonders bevorzugt vorgeschlagen wird 
eine Kippsortereinheit , welche kaskadiert angeordnet ist, 

20 d.h. die Sorter sind nacheinander platziert angeordnet. 
Vorzugsweise sind die Kippsorter elektrisch und logisch 
miteinander verbunden und sind durch den Riicknahme- 
Automaten, wie beispielsweise die Annahmestation, 
elektrisch und/oder logisch ansteuerbar. Eine bevorzugte 

25 Ausf iihrungsvariante der erf indungsgem&ss vorgeschlagenen 
Kippsorter, wird nachfolgend unter Bezug auf die 
beigeftigten Figuren n&her erlautert. 

In der erf indungsgemass definierten Anordnung fur die 
Rucknahme von Objekten kann es wichtig sein, dass die 
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Objekte beziiglich Rttckgabeberechtigung rasch erfasst werden 
mussen, bzw. dass eine speditive Abfertigung einer ein 
Objekt zuruckgebenden Person ermoglicht wird. Dies kann 
insbesondere dann erschwert sein, wenn ein Rucknahmeautomat 
5 bzw, eine erf indungsgemasse Anordnung fur jedes eingegebene 
Objekt Inf ormationen von einer externen Datenbank holen und 
interpretieren muss, was im Fall schlechter Responszeiten 
im EDV-Netzwerk, bei Systemausf all, oder temporaren 
Verbindungsschwierigkeiten zu far Kunden unzumutbare 
10 Wartezeiten ftthren kann. 

Aus diesem Grunde wird weiter erf indungsgemass 
vorgeschlagen, dass an der Anordnung bzw* Auf nahmestation 
eine Datenbank vorgesehen ist, welche beispielsweise 
periodisch Inf ormationen von der externen Datenbank 

15 betreffend alle Objekte im System herunterladen kann. So 
kann im Off-line-modus auf die lokale Datenbank in der 
Riicknahmeanordnung Zugriff genommen werden, und es kann 
gegebenenf alls blitzschnell verifiziert werden, ob ein 
Objekt annahmeberechtigt ist, und wie die Sortierung zu 

20 erfolgen hat, etc. 

Weiter bevorzugte Aus fuhrungs variant en der Anordnung sind 
in den abh&ngigen Anspruchen charakterisiert . 

Die erf indungsgemass definierte Anordnung ist insbesondere 
geeignet far Pf andsysteme, beispielsweise von Konsumgutern, 
25 wie bei mit einem Pfand belegten Flaschen, Containern, 

Schalen, Harrassen, etc. oder aber auch fttr Ausleihsysteme, 
wie beispielsweise Bibliotheken ftir das Ausleihen von 
Biichern, CD's, Computer-Spiele, Videos, Zeitschrif ten und 
dgl. 
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Sowohl das Lesen wie gegebenenf alls auch das Schreiben 
erfolgt dabei vorzugsweise im Radiof requenzbereich, wobei 
die zu identif izierenden Objekte vorzugsweise mit einem 
sogenannten RFID-Label Oder -Tag, versehen sind. 

5 Schliesslich vorgeschlagen wird ein Verfahren fur die 
Rucknahme von mit einem Pfand belegten bzw. belegbaren 
Objekten und/oder von einem Ausleihsystem zugehorigen 
Objekten, welche mit mindestens einem mindestens lesbaren 
Identif ikationscode versehen sind gemass dem Wortlaut nach 
10 Anspruch 28. 

Weitere bevorzugte Verfahren und Verwendungen der 

erf indungsgemassen Anordnung sind in Nebenanspriichen und 

abhangigen Anspruchen charakterisiert . 

Die Erfindung wird nun beispielsweise und unter Bezug auf 
15 die beigefugten Figuren nSher erlautert. 

Dabei zeigen: 

Fig. 1 schematisch im Langsschnitt eine 
erf indungsgemasse Anordnung, 

Fig. 2 die Anordnung von Figur 1 mit einem im 
20 Absperrbereich befindlichen Objekt, 

Fig. 3 die Anordnung der Figuren 1 und 2 mit einem 
Objekt nach Hindurchtreten durch das Absperrorgan, 

Fig. 4 schematisch im Querschnitt bezogen auf die 
Anordnung der Figuren 1-3 eine mogliche 
25 Ausf tihrungsvariante des Absperrorgans, 
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Fig. 5 eine weitere Ausfuhrungsvariante der Anordnung 
gemass Figur 1, aufweisend eine Verriegelung am 
Absperrorgan, 

Fig. 6 wiederum eine weitere Ausf uhrungsvariante der 
5 erf indungsgemassen Anordnung, 

Fig. 7-9 schematisch dargestellt mogliche 

Einrichtungen zur Verhinderung von unzulassigen 
Manipulationen bei Riickgabe von Objekten, 

Fig. 10 eine weitere Ausf uhrungsvariante des 
10 Absperrorgans in analoger Darstellung zu Figur 4, 

Fig. 11 eine weitere Ausf uhrungsvariante der 
erf indungsgemassen Anordnung, 

Fig. 12 schematisch im Schnitt eine Vorrichtung zur 
Verhinderung von unzulassigen Manipulationen und 
15 Weiterleiten eines zuruckgenoinmenen Objektes, 

Fig. 13 die Anordnung gem&ss Figur 12, schematisch 
darstellend den Weitertransport des zuruckgenommenen 
Objektes, 

Fig. 14 analog den Figuren 12 und 13 eine weitere 
20 Ausfuhrungsvariante einer Anordnung zur Verhinderung 
unzulassiger Manipulation und zum Weiterleiten eines 
zuruckgenommenen Objektes, 

Fig. 15 schematisch im Schnitt eine weitere 
Ausfuhrungsvariante der erf indungsgemassen Anordnung, 
25 ausgebildete als Schleusenkammer , 

Fig. 16 schematisch im LSngsschnitt eine weitere 
Ausfuhrungsvariante einer RUcknahmeanordnung aufweisend 
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eine Sortieranlage zur Sortierung der zurilckgenommenen 
Objekte, 

Fig. 17 als Ausschnitt aus Figur 16 bzw. aus der 
Sortieranlage zwei hintereinander angeordnete Kippsorter in 
5 Vergrosserung, und 

Fig. 18 einen Kippsorter gemass Fig. 17 im Querschnitt. 

Die erf indungsgemasse Anordnung ist derart ausgelegt, dass 
ausschliesslich jeweils riicknahmeberechtigte Objekte 
angenommen werden, und dass Objekte von Kunden resp. von 

10 Benutzern nicht durch Manipulation zuruckgenoramen werden 

konnen, nachdem das Objekt bereits registriert worden ist, 
und beispielsweise eine Quittung gedruckt ist. Die 
Anordnung soli sowohl fur Objekte von Pf andsystemen und 
Ausleihsystemen verwendet werden k5nnen f welche mit 

15 lediglich lesbaren RFID-Tags versehen sind, wie auch fur 
solche Objekte, welche mit einem RFID-Tag versehen sind, 
mit mindestens einem wieder beschreibbaren Feld, welches 
beispielsweise den Status von Objekten beschreibt, wie 
"pf andberechtigt" , "nicht mehr pf andberechtigt" ; "in der 

20 Bibliothek eingelagert" oder "ausgeliehen", etc. 

Erf indungsgemass wird deshalb eine Anordnung bzw. ein 
Rucknahmemodul gemass Figur 1 vorgeschlagen. Hier wird das 
Objekt 9 in die Eingabeof f nung 1 gefiihrt. Das Objekt wird 
von Interrogator 2 detektiert. Wird das Objekt 9 als 
25 ruckgabeberechtigt identif iziert , startet das Forderband 3, 
und die Tttre 4 Sffnet sich, damit das Objekt bei der Ture 4 
vorbeigef 6rdert werden kann. 

Das Objekt bewegt sich nun gemass Figur 2 auf dem 
Forderband in die Pf eilrichtung, passiert die Ture 4 und 
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wird vom Interrogator 5 detektiert. Interrogator 5 andert 
nun, falls vorhanden, den Inhalt eines Inf ormationsf eldes 
auf dem RFID-Tag um f estzuhalten, dass das Objekt 
angenommen ist. Dies wird geitiacht, um Missbrauch zu 
5 verhindern. Falls der RFID-Tag uber keine solche 

Informationszelle verftigt, wird stattdessen vorzugsweise 
erf indungsgemass vorgeschlagen, dass fur jedes 
zuruckgenommene Objekt die Identif ikationsnummer des 
Objektes in einer Liste gespeichert wird und diese Nummer 

10 fur eine Rucknahme wahrend einer angemessenen Zeit gesperrt 
ist. Diese Sperrung kann nur das entsprechende 
Rticknahmeger^t betreffen oder vorteilhaft eine Gruppe von 
Riicknahmegeraten, die eine Sperrliste gemeinsam uber 
Datenaustausch verwalten. So ist beispielsweise beim 

15 Vorhandensein mehrerer paralleler Rucknahmestationen 

sichergestellt, dass nicht ein bei einer Station durch 
Fehlmanipulation wieder entwendetes Objekt bei einer 
parallel dazu angeordneten Rttcknahmestation eingegeben 
werden kann, um eine erneute Registrierung auszulosen. Fur 

20 ausgeliehene Objekte in Bibliotheken scheint eine Sperrzeit 
von 24 Stunden verniinftig. Fur Mehrwegsobjekte (wie z.B. 
Flaschen, Behalter, Gebinde, usw.) erscheint eine lSngere 
Sperrzeit von ca. 14 Tagen verntinftig. Diese Zeiten sind 
natiirlich von der zu erwartenden Umlauf sgeschwindigkeit des 

25 Objekttyps abhangig und sind dement sprechend zu definieren. 

Bei der Rucknahme werden die auf dem RFID-Tag gespeicherten 
Daten oder Teile davon (z.B, Identif ikationsnummer, 
Bezeichnung, usw.) vom Rechner ftir den anschliessenden 
Quittungsdruck und ftir allfailige Statistiken f estgehalten. 
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Wenn das Objekt, gemass Figur 3, vollstandig bei der Ture 4 
vorbei ist, schliesst in einer ersten Ausftihrung die Ture 4 
sofort, sofern kein neues rtickgabeberechtigtes Objekt vom 
Interrogator 2 detektiert wird. Wird kein neues Objekt 
5 detektiert, wird eine Quittung gedruckt. Wird ein neues 
Objekt bei der Eingabe identif iziert , wiederholt sich der 
oben erwahnte Vorgang, bis alle ruckgabeberechtigten 
Objekte vom Benutzer eingegeben sind. Dann erst wird die 
Quittung ausgedruckt. 

10 In einer zweiten Ausftihrung schliesst die Ture 4 immer 

nachdem ein Objekt bei der Ture 4 vorbei ist, unabhangig 
davon, ob ein neues rtickgabeberechtigtes Objekt vom 
Interrogator 2 detektiert wird. Die Tur wird nach einer 
gewissen Verzogerungszeit wieder geoffnet. Dieser Ablauf 

15 hat zur Folge, dass die Eingabegeschwindigkeit gegenuber 

der ersten Ausftihrung reduziert wird, hat aber den Vorteil, 
dass zwischen den zuruckgenommenen Objekten ein Minimum- 
Abstand gewMhrleistet ist, was eine automatische Sortierung 
der zuruckgenommenen Objekte vereinfacht resp. ermoglicht- 

20 Bevorzugt wird die Variante mit Positionssensor (-en) 6 bei 
der Eingabe 1 (vor der Ture 4) f so dass die Tttre 4 nur dann 
geoffnet wird, wenn der Interrogator 2 ein 
rtickgabeberechtigtes Objekt detektiert und der /die 
Positionssensor (-en) 6 zusatzlich anzeigt (-ein) , dass sich 

25 ein Objekt in der Offnung 1 befindet resp. eingegeben wird. 
Ftir die Ablauf steuerung ist es wichtig zu wissen, ob sich 
das Objekt vor, unter oder hinter der Ttire 4 befindet. 
Gleichzeitig ist es wichtig, die Ttire so zu sichern, dass 
sie nicht schliesst, falls eine Person ihre Hand einfuhren 
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sollte. Diese Funktion erreichen wir u.a. mit einer 
bevorzugten Variante: 

Ein Positionssensor 15 kann gemass Figur 4 die Ture 4 
uberwachen. Gemass Figur 4 ist der Positionssensor 15, 
5 bestehend beispielsweise aus einem Photoemitter 11, einem 
Detektor 12 und dem Lichtstrahl 13 nahe unten am Forderband 
3, entweder unmittelbar vor, unmittelbar nach der Ture 4 
oder direkt im Bereich der Ture angeordnet. In letzterem 
Fall kann die Schliessbewegung der Ture 4 beginnen sofort, 

10 wenn der Lichtstrahl 13 nicht mehr unterbrochen ist; was im 
Normalfall bedeutet, dass das eingegebene Objekt 9 bei der 
Ture 4 vorbei ist. Wenn der Lichtstrahl 13 unterbrochen 
ist, befindet sich irgendein Objekt unter der Ture 4 und 
die Tiire 4 darf nicht weiter schliessen bis die 

15 Unterbrechung des Lichtstrahles wieder aufgehoben ist. Ist 
der Lichtstrahl 13 langer als eine gewisse Zeit 
unterbrochen, kann man das Band 3 abstellen oder rtickwarts 
fahren, damit sichergestellt ist, dass sich Personen durch 
die Schliessbewegung der Ture 4 nicht verletzen konnen. Mit 

20 dieser Variante kann man den Bewegungsablauf vom Objekt 9 
sehr gut verfolgen. Zum Beispiel kann die Tiire 4 wieder 
geschlossen werden, falls trotz eines Objektes durch 
Interrogator 2 und Sensor 6 innerhalb einer bestimmten 
Zeit kein Objekt zum Sensor 15 gelangt. Auch kann man 

25 messen, wie lange ein Objekt den Lichtstrahl 13 unterbricht 
und so, anhand der Bandgeschwindigkeit Ruckschlttsse auf 
Objektl&nge und m6gliche Manipulationsversuche schliessen. 
Kommentar: Die Platzierung des Positionssensors nach der 
Tiire ist weniger gunstig, da in diesem Fall theoretisch ein 
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Objekt direkt unter der Tiire sein kann, ohne, dass dies vom 
Positionssensor detektiert wird. 

Man kann die Personensicherung weiter erhShen, indent man 
die Tiire 4 separat sichert, z.B. durch den Einsatz von 
5 Druckfiihlern, durch eine Schleif f kupplung beim Ttirantrieb 
oder durch einen Strombegrenzer beim Antriebsmotor . Auch 
ist moglich, den Positionssensor in die Tiire selber, gemass 
Figur 10 , zu integrieren. 

Bevorzugt wird in jedem Fall eine Ausftihrung der Tiire 4 
10 gemass Figur 5, welche mit ausserer Gewalt schwierig zu 
offnen ist. Hierfiir ist eine Verriegelung 20 vorgesehen, 
die, sobald die Tiire geschlossen ist, mit z.B. einem 
Magnetschalter verriegelt wird. 

Die Tiire kann auch eine Schwenkture/Klappe sein, mit z.B. 
15 einer Verriegelung, welche offnet, wenn ein 

riicknahmeberechtigtes Objekt eingegeben wird, und wieder 
schliesst und verriegelt, wenn das Objekt bei der Tiire 
vorbei ist. 

Zu vermeiden ist die Verwendung von Einbauteilen mit 
20 solchen elektrischen Eigenschaf ten, welche die von den 

Interrogator-Antennen 2 und 5 erzeugten elektrischen Felder 
beeinf lussen, und deshalb die Lese/Schreibeeigenschaf ten 
verandern/verschlechtern. Dies ist wichtig, urn optimale 
Leseeigenschaften zu gewahrleisten. Die elektrischen Felder 
25 20 und 21 von den Antennen sind in Figur 6 beschrieben. In 
diesem Bereich sollten also die elektrischen Felder 
beeinf lussenden Materialien vermieden werden. Dies 
bedeutet, dass vorzugsweise Kunststof f rollen fur die 
Antriebs- und Umlenkrolle einzusetzen sind, dass die 
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Sttitzplatte fur das Band aus Holz oder Kunststoff 
hergestellt wird, und dass keine Komponenten, welche das 
elektrische Feld wesentlich beeinf lussen, im beschriebenen 
Magnetfeld platziert werden. 

Nachfolgend werden einige beispielsweise mSglichen Falle 
des Missbrauchs bzw. versuchten Betruges bei der Ruckgabe 
von Objekten unter Bezug auf die Figuren naher erlSutert. 

Fall A: Wird vor der Quittungsausgabe (d.h. bevor die Ttire 
4 geschlossen ist) das eingegebene Objekt mittels z.B. 
einer Schnur zuruckgezogen, wird dies vom Interrogator 2 
und gegebenenfalls auch von Positionssensor 6 und 15 
registriert. Die bereits gemachte Riicknahmetransaktion wird 
in diesem Falle von der Datenverarbeitungseinheit 
reversiert und der Bediener bekommt keine Quittung. In 
diesem Fall wird der Manipulationsversuch in einem 
Automaten-Log dokumentiert und festgehalten und es wird 
eine angemessene Manipulationsmeldung an den Bediener 
• und/oder Betreiber gegeben. 

Fall B: sollte der Bediener bei der Eingabe vom n f ten 
Objekt versuchen, mittels einer Schnur die n-1 vorher 
eingegebenen Objekte zuriickzuziehen, wird die Rtickbewegung 
ebenfalls vom Interrogator 2 und 5 detektiert, 
gegebenenfalls auch vom Positionssensor 6 und 15. Die 
Riicknahmetransaktion wird in diesem Falle reversiert und 
der Bediener bekommt keine Quittung. In diesem Fall wird 
der Manipulationsversuch in einem Automaten-Log 
dokumentiert und festgehalten und es wird eine angemessene 
Manipulationsmeldung an den Bediener und/oder Betreiber 
gegeben. 
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Fall C: Sollte der Manipulator zuerst n-1 Objekte eingeben, 
die mit einer Schnur zuruckziehbar sind, und flir die eine 
Quittung gedruckt wurde, und dann anschliessend mittels 
einem n'ten rucknahmeberechtigten Objekt dafur sorgen, dass 
5 das Forderband anlauft und die Tare 4 off net, kann der 
Bediener unter UmstSnden die vorher eingegebenen n-1 
Objekte zurtlckziehen. Das Zuruckziehen wird aber von 
Interrogator 2 und 5 und gegebenenf alls von Positionssensor 
6 und 15 detektiert. In diesem Fall wird ein Diebstahlalarm 
10 ausgelost und die Tiire 4 so schnell wie moglich 

geschlossen, wenn sie frei ist. (Wird von Positionssensor 
15 gepriift) • 

Urn Diebstahlversuche gemass Fall C zu 

erschweren/verhindern, wird vorgeschlagen, dass die Ture 4 
15 nur so lange of fen ist f wie uberhaupt notwendig. Gemass der 
zweiten Ausf uhrungsvariante wird die Ture 4 sofort 
geschlossen f wenn die Lichtstrecke 13 unterbrochen ist, und 
gemass der ersten Ausfuhrungsvariante wenn keine 
zusatzlichen weiteren riicknahmeberechtigten Objekte bei der 
20 Eingabe sind. Die Tttre 4 wird ausserdem geschlossen ohne 
Rucksicht auf das Vorhandensein weiterer 

rucknahmeberechtigter Objekte, falls ein Diebstahlversuch 
vom System detektiert wird. 

Ein Alarm an den Betreiber wird sofort generiert, wenn die 
25 Lichtstrecke 13 langer als eine Zeit Y unterbrochen ist. 
Die Zeit Y lasst sich berechnen mit Hilfe der maximalen 
Lange eines Objektes und der Transportgeschwindigkeit des 
Forderbandes. Die Tiire 4 schliesst (sofern moglich) sofort, 
wenn eine Rtickwclrtsbewegung von irgendeinem Interregator 
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oder Positionssensor detektiert wird. Es wird entsprechend 
vorgeschlagen, dass ein Positionssensor 7 bei der Ausgabe 8 
montiert wird, der als erster die Ruckwartsbewegung 
detektiert. Der Positionssensor 7 muss nicht am Automaten 
5 selber montiert sein, sondern kann auch in Zusammenhang mit 
dem Eintritt in einem Sammelcontainer, einer 
Sortierungsanlage oder F6rderanlage montiert werden. 
Zusatzlich wird gemass Figur 7 und 8 vorgeschlagen, dass 
eine mechanische Anordnung eingesetzt wird, die das 

10 Zuruckziehen von Objekten, welche das Transportband 3 
verlassen haben, verunmoglicht oder zumindest schwer 
behindert. Dies wird anhand des Objekts 9 illustriert, 
welches auf einer Rutsche 31 mit Fiihrungen 32 rutscht, und 
entweder, gemass Figur 8, auf ein Forderband 51 ubertragen 

15 wird oder, gemass Figur 7, in einen Sammelcontainer 41 

eingegeben wird. Die Idee ist, gemass Figuren 7 und 8, dass 
das Objekt durch eine Klappe 52 passieren muss, welche so 
gestaltet ist, dass sie nur in eine Richtung aufgehen kann, 
und zwar beim kleinsten Druck. Das heisst, dass ein Objekt 

20 9, welches durch die Klappe 52 hindurch gelangt ist und mit 
einer Schnur zurtickgezogen wird, an der Klappe 52 ansteht 
und nicht weiter zurtickgezogen werden kann. Diese Klappe 
kann an verschiedenen zweckmSssigen Orten angeordnet 
werden, wie z.B., gemass Figur 8, an einem Forderband 51, 

25 befestigt durch einen geeigneten Halterrahmen 54, an einer 
Rutsche 31 oder gemass Figur 7 an der Offnung 4 3 eines 
Deckels 42 an einem Sammelcontainer 41. 

Das Zuruckziehen aus einem Sammelcontainer 41 kann man als 
Alternative auch so verhindern, dass man mechanische 
30 Fiihrungen in der Offnung angeordnet werden, die wie 
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Fanggriffe wirken. Beim Retour Ziehen ist es dann 
unwahrscheinlich, dass die Objekte wieder durch die Offnung 
zuriick konnen. 

ZusStzlich wird, gem&ss Figur 9, vorgeschlagen, dass ein 
5 Messer 32 auf einer Rutsche 31 montiert wird, damit eine 
Schnur beim Zuruckziehen geschnitten wird- Vorzugsweise 
sollte das Messer gefedert sein, so dass es unter dem 
Gewicht eines Objektes 9 nachgibt und wenn unbelastet, in 
die ursprungliche Position springt, welche dem optimalen 

10 Schnittwinkel entspricht. Messer konnen dort montiert 

werden, wo vorauszusetzen ist, dass bei einem Versuch ein 
Objekt zuriickzuziehen eine Anlegekante von der Schnur 
entsteht. Ein Zusatznutzen vom Messer 32, gemass Figur 9, 
ist, dass die Ursprungsposition des Messers ein 

15 Zuruckziehen grundsatzlich verhindert, da beim Zurttckziehen 
das Objekt am Messer beim Zuruckziehen anstehen wird. 

Zusatzlich wird vorgeschlagen, dass das Band 3 abgestellt 
und eventuell ruckwartsgef ahren wird, wenn der Sensor 15 
langer als eine bestimmte Zeit unterbrochen ist, und das 
20 Schliessen der Tttre durch einen Gegenstand verhindert wird. 

Es ist die Zielsetzung dieser Erfindung, die Annahme von 
nichtberechtigten Objekten zu verweigern oder 
gegebenenfalls ein solches Objekt an den Bediener sofort 
zuruckzugeben. Falls ein Objekt 9 vom Interrogator 2 als 
25 rucknahmeberechtigt identif iziert wird und der 

Positionssensor 6 die Eingabe bestatigt, offnet die Tiire 4 
und ein Objekt kann bei der Tiire 4 vorbeitransportiert 
werden. Sollte sich nun herausstellen, dass durch Bediener- 
Manipulation ein NICHT-rilckgabeberechtigtes Objekt 



WO 2004/025579 




:T/CH2003/000576 



transportiert wird, wird dies f estgestellt , wenn das Objekt 
bei der Ttire 4 vollstandig hindurch gelangt ist und der 
Interrogator 5 das beim Interrogator 2 gelesene Objekt 
nicht sieht. In diesem Fall lauft das Band nur so lange 
nach vorne bis allfallige andere Objekte im System das Band 
verlassen haben. Dies wird von Positionssensoren und/oder 
vom Interrogator 5 f estgestellt . Dann wird das Band 3 
reversiert und das genannte Objekt wird zur Eingabe 1 
zurucktransportiert . Die Ture 4 schliesst so bald das 
Objekt vorbeitransportiert ist. Das Band stoppt, wenn das 
Objekt auf dem Band so positioniert ist, dass es fur den 
Kunden einfach ist es zu entfernen/zuruckzunehmen. Dies 
wird vom Positionssensor 6 kontrolliert . Auf dem Bildschirm 
Oder einer anderen zweckmassigen Anzeige wird der Kunde 
aufgefordert das Objekt von der Eingabe zu entfernen. 

In einer weiteren Variante wird, gemass Figur 11, eine Ture 
74 in einer Ausfuhrung analog der Ttire 4 auch beim Ausgang 
montiert. Der Abstand zwischen den Turen ist mindestens so 
gross wie die Lange des grossten rucknahmeberechtigten 
Objektes. Die Idee ist nun, dass immer mindestens eine von 
den Turen 4 oder 74 zu ist, Auf diese Art und Weise wird 
eine Schleuse realisiert, welche jede Art von 
Manipulationen verhindert. Der Vorgang ist wie folgt: Die 
Ture 4 off net, wenn ein ruckgabeberechtigtes Objekt 9 bei 
der Eingabe 1 identif iziert wird und schliesst, wenn das 
Objekt bei der Ture 4 vorbeibef Srdert ist. Der Interrogator 
5 registriert die Transaktion und off net die Ture 74, damit 
das Objekt ausgegeben wird. Sofort wenn das Objekt 
erfolgreich ausgegeben wurde, schliesst die Tare 74. So 
bald erfolgreich geschlossen, wird der Ture 4 die 
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Moglichkeit gegeben, wieder aufzumachen. Bei 
Hindurchgelangen eines nicht-riicknahmeberechtigten Objekts 
durch die Tiire 4 wird dies in der Schleuse durch 
Interrogator 5 detektiert, das Band 3 reversiert und die 
5 Tiire 4 wird wieder geoffnet, urn das Objekt wieder dem 
Kunden zuruckzugeben . 

In Figur 12 wird gem&ss einer weiteren Ausf iihrungsvariante 
der erf indungsgemassen Anordnung vorgeschlagen, dass 
bereits bei der Eingabe6f f nung 1 eine wieder 
10 verschliessbare Tiire 34 angeordnet wird f durch welche das 
Objekt 9 in einen Eingabebereich eingegeben wird. Das 
Objekt 9 liegt nun auf einer schwenkbaren Rutsche 27, 
welche z.B. am Scharnier 28 befestigt ist. 

Figur 13 zeigt dieselbe Anordnung wie Figur 12 und 
15 schematisch ist der weitere Bearbeitungs- und 

Transportvorgang fur das Objekt 9 dargestellt. Der Benutzer 
schliesst nun die Tiire 34, so dass die Eingabebf f nung 1 
verschlossen ist. Die Tiire 34 wird verriegelt . Der 
Interrogator 2 liest jetzt das Objekt 9 und falls es 
20 rucknahmeberechtigt ist, bzw. zum Ausleihsystem gehorend 
detektiert wird, werden die nachf olgenden Aktionen 
ausgelost. Die Rutsche 27 wird, mittels z.B. eines Motors, 
nach unten geschwenkt, so dass das Objekt 9 in einen 
Sairunelcontainer oder auf ein Transport/Sortiersystem 
25 hinunterfailt . Wenn die Rutsche 27 wieder frei ist, wird 

sie sofort wieder auf geschwenkt und in den Ursprungszustand 
gebracht. Dies kann z.B. durch einen Endschalter 29 
festgestellt werden. Die Riickpositionierung lost aus, dass 
die Verriegelung der Tiire 34 gelost wird und die Tiire 
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wieder geoffnet werden kann. Dabei kann die Ttire voll-, 
halbautomatisch oder manuell bedienbar sein. In jedem Fall 
ist eine Signalisierung an den Benutzer angebracht, wann 
ein neues Objekt eingeftthrt werden kann und wann die Ture 
5 wieder aufgemacht werden kann bzw. verschlossen wird. 

Die schwenkbare Rutsche gemass Figuren 12 und 13 kann 
natiirlich in verschiedenartigen Varianten realisiert 
werden. Das Scharnier kann z.B. auf vier moglichen Seiten 
montiert werden, oder man teilt die Rutsche in zwei 

10 schwenkbare Klappen mit zwei gegenuberliegenden 

Scharnieren. Ober aber, wie in Figur 14 dargestellt, lasst 
man die schwenkbare Rutsche, z.B. urn eine mittig 
angeordnete Achse, hin und her wippen, so dass man die 
Moglichkeit hat die Rutsche in zwei Richtungen schwenken zu 

15 lassen. Auf diese Art und Weise kann man identif izierte 
Objekte anhand der Identitat in die eine oder andere 
Richtung sortieren. 

Figur 15 zeigt eine weitere Ausf uhrungsvariante der 
erfindungsgemassen Anordnung ahnlich derjenigen, 

20 dargestellt in Figur 11, indem zunachst das Objekt uber die 
Eingabeof f nung 1 durch Aufklappen einer ersten, urn eine 
Achse 43 schwenkbare Klappe 44 in eine schleusenartige 
Kammer 46 eingegeben wird. Anschliessend wird die Klappe 44 
fest verriegelt und das in die Kammer 46 eingelegte Objekt 

25 9 durch den Interrogator 2 detektiert. Falls das Objekt 9 
als pf andberechtigt bzw. zum Ausleihsystem geh$rend 
detektiert wird, wird eine zweite wiederum beispielsweise 
urn die Achse 43 schwenkbare Tur 47 geoffnet, so dass das 
Objekt 9 aus der schleusenartigen Kammer 46 in 
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Pf eilrichtung wegtransportiert werden kann. Durch den 
weiteren Interrogator 5 kann nun die Identif ikation bzw. 
weitere Bearbeitung des RFID-Tags am Objekt 9 erfolgen. 
Selbstverstandlich ist es auch moglich, Interrogator 5 und 
5 gegebenenf alls eine Schreibeinrichtung im Bereich der 
Kanimer 4 6 anzuordnen. 

Oft will man die von einem Rucknahemautomaten bzw. einer 
Rucknahmestation zurUckgenommenen Objekte sortieren, z.B. 
nach Material, Farbe, Typ, Zugehorigkeit oder irgendwelchen 

10 anderen Kriterien. Die Zielsetzung ist deshalb 

f estzustellen, wie jedes Objekt zu sortieren ist urn darauf 
folgend die Sortierung vorzunehmen. In Fig. 16 ist 
schematisch in Langsschnitt eine derartige Sortieranlage 
dargestellt, welche geeignet ist urn die zuruckgenoitimenen 

15 Objekte zu trennen bzw. separaten Behaitnissen zuzufiihren. 
Wiederum wird tiber eine Eingabe 1 ein Objekt in die 
Annahmestation 100 eingegeben, wo es vom Interrogator 2 und 
ggf . 5 detektiert bzw. erfasst wird. Ebenfalls vom 
Interrogator 2 und/oder 5 konnen beispielsweise 

20 Inf ormationen tiber eine vorgesehene Sortierung erfasst 
werden, welche z.B. auf einem RFID-Label abgespeichert 
sind. Hier kdnnten z.B. Inf ormationen daruber enthalten 
sein, ob das Objekt ein Buch 7 eine CD, ein Video, etc. ist. 
Im RUcknahmeautomaten kann es dann eine Zuordnungstabelle 

25 geben, die besagt, wohin die verschiedenen Objekte 

befordert bzw. wie sie zu sortieren sind, wie z.B. Bticher 
in einem Container 52, CDs in einem Container 54, Videos in 
einem Container 56. 
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Es ist allerdings auch denkbar, dass Sortierinf ormationen 
bzw. Vorgaben von einem externen Server mit einer 
Datenbank, wie einem Bibliotheksserver , abgerufen werden. 
Dies hat den Vorteil, dass z.B. vorreservierte Bucher 
5 separat aussortiert werden konnen und einem speziellen 

Behaltnis zugefuhrt werden. Auch denkbar ist, dass sowohl 
Inf ormationen von einem RFID-Label, wie auch von einem 
externen Server gebraucht werden, urn den Sortierweg zu 
def inieren. 

10 Wenn beispielsweise die eindeutige Festlegung der 
Sortierung bzw. des Sortierweges mittels einer 
Zuordnungstabelle im Rticknahmeautomaten erfolgt, kann 
anschliessend das Objekt beispielsweise, wie unter Bezug 
auf die vorangehenden Figuren, die definierte Ture 4 

15 passieren, urn eine sogenannte Sortieranlage mit einem oder 
mehreren Sortierwegen anzusteuern. Das Verwenden einer 
Zuordnungstabelle ist eine kostengunstige und effiziente 
Methode, da die Sortierinf ormationen nur einmal pro Objekt 
erfasst, gepruft und prozessiert werden mussen. 

20 Wie in Figur 16 dargestellt, weist die Sortieranlage 

mehrere Sortiereinheiten 51, 53, 55, je mit 2 oder mehr 
Sortierwegen, auf. Da die Sortieranlage mit der 
Eingabestation bzw. dem Interrogator 2 und/oder 5 
elektrisch und/oder logisch verbunden ist, kann der 

25 entsprechende Sortierweg automatisch aktiviert werden, wenn 
das jeweilige Objekt die entsprechende Sortiereinheit 
respektive den entsprechenden Sortierweg erreicht hat. 

Die Erfassung der Position des Objektes zwecks korrekter 
Sortierung kann mittels verschiedenster Sensortypen 
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erfolgen. Moglich ist z.B., das Erfassen mittels eines 
Interrogators bei jeder Sortiereinheit 51', 53, 55, etc, zu 
benutzen, um die Position vom Objekt zu verif izieren. Dies 
kann aber moglicherweise unnotig teuer sein und die 
5 Position kann eventuell nicht genau erfasst werden, da die 
RFID-Etikette irgendwo auf dem Objekt angebracht sein kann. 
Aus diesem Grund wird gem^ss einer weiteren 
Ausf tthrungsvariante vorgeschlagen, die Position vom Objekt 
durch die Sortieranlage bis zum Sortierweg mittels 
10 Lichtsensoren und/oder mit Positions-Encodern zu ermitteln, 
wobei beispielsweise der Encoder am Antriebsmotor oder den 
Antriebsmotoren der Sortieranlage respektive der 
Sortiereinheit angeordnet ist. So kann beispielsweise bei 
jeder Sortiereinheit ein Licht sensor angeordnet sein, wie 
15 beispielsweise ein Lichtleitergerat vom Typ FVDK 10P83Y0 

mit einem Simplexlichtleiter von der Firma Baumer Electric 
AG oder eine Photozelle, wie z.B. vom Typ FPDK 14P5101/S35A 
von der Firma Baumer Electric AG, angeordnet um die 
Position der jeweiligen Objekte zu detektieren. Zusatzlich 
20 wird vorgeschlagen, dass das Motorenantriebsrad der 
gesamten Sortieranlage oder gegebenenf alls an jeder 
einzelnen Sortiereinheit mit Positions-Encodern ausgerustet 
ist, sodass man jederzeit die Posit ionen von den auf dem 
Band sich befindenden Objekten kennt. Die Objekte konnen 
25 anschliessend mittels Schwenkarm, Fiihrungen, wie Blenden, 
etc., Hebelarmen oder speziellen Antriebsmechanismen 
aussortiert werden, um beispielsweise in das jeweilige 
Auf fangbehaltnis gefuhrt zu werden. Ist das Objekt keinem 
von diesen Sortierwegen zugeordnet, wird es einfach auf dem 
30 Forderband weiterbef ordert . 
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In den Fig, 17 und 18 ist eine bevorzugte 
Ausftihrungsvariante einer Sortieranlage bzw. einer 
Sortiereinheit dargestellt. Fig. 17 zeigt dabei zwei 
hintereinander angeordnete Sortiereinheiten 51 und 53, 
entsprechend den beiden ersten Sortierstellen gemass Fig. 
16. Es handelt sich dabei um so genannte 
Kippsortereinheiten, welche kaskadiert sind, d.h. 
nacheinander angeordnet sind. Die Kippsorter sind 
elektrisch und/oder logisch miteinander verbunden und 
naturlich auch mit dem Rucknahmeautomaten, welcher die 
Kippsorter 51 respektive 53, wie in Fig. 17 dargestellt, 
ansteuert oder mit ihnen kommuniziert . Die Verbindung 
zwischen Kippsorter und Rucknahmeautomaten kann so 
gegebenenf alls auch drahtlos erfolgen, wie z.B. mittels 
einer sogenannten WLAN Verbindung. Jeder Kippsorter 
transportiert in Normalposition das Objekt mittels eines 
Laufbandes 63 weiter zum nachsten Kippsorter, sofern das 
Objekt dieser Sortiereinheit nicht zugeordnet ist. Wenn ein 
bestimmtes Objekt denjenigen Kippsorter erreicht hat, 
welchem es zugeordnet ist, wird das Objekt durch einen 
Schwenkmechanismus entweder rechts oder links, abhangig vom 
vorgegebenen Sortierweg, gekippt. Die Funktionsweise des 
erf indungsgemass vorgeschlagenen Kippsorters wird anhand 
der beiden Fig. 17 und 18 naher erlautert, wobei Fig. 18 
die Sortiereinheit 51 im Querschnitt zeigt. Befindet sich 
das wegzukippende Objekt auf der Sortiereinheit 51, so wird 
das Forderband 63, welches Teil der Kippeinheit 64 ist, 
mittels eines Kippmotors 67 entweder nach links oder nach 
rechts derart geschwenkt, dass das Objekt entweder in das 
Behaltnis 52 oder in das Behaltnis 52' abrutscht. 
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Vorzugsweise wird dabei das Forderband 63 durch Abschalten 
des Antriebsmotors 65 gestoppt und der Neigungswinkel muss 
gross genug sein, urn ein Abrutschen des Objektes in die 
bereitgestellten Container 52 Oder 52' sicher zu stellen. 
5 Nach erfolgtem Abrutschen des Objektes wird die Kippeinheit 
64 wieder zuriickgeschwenkt , urn das Transportband 63 wieder 
in die Forderebene zuriick zu schwenken. Diese kann 
horizontal oder aber auch leicht geneigt sein, je nach zu 
fordernden Objekten, Anf orderungen an die Forderung, etc. 

10 Die Steuerung der Kippeinheit kann beispielsweise in einem 
Steuerschrank 69 angeordnet sein, welcher zusammen mit dem 
Kipp- und Transportmechanismus von einem Gestell 61 
getragen bzw. gehalten wird. Die Lichtleiter werden 
vorteilhaf terweise vorne und/oder hinten am Kippsorter 

15 montiert. Die genaue Position vom Objekt kann ausserdem auf 
dem Band verfolgt werden, wenn man zusatzlich einen 
Positions-Encoder, auf dem Lauf bandmotor 65 einsetzt. Damit 
das Band nach dem Schwenken zuriick zum horizontalen oder 
der gewiinschten Betriebsneigung geht, wird vorteilhaf t auch 

20 der Schwenkmotor mit einem Positions-Encoder ausgeriistet . 

Damit die optimale Position vom Objekt am Kippsorter beini 
Ausschwenken erreicht wird, beispielsweise urn einen 
Sortiercontainer 52 respektive 52' optimal zu fallen, wird 
vorteilhafterweise in der Annahmestelle 100 die Lange des 

25 Objektes erf asst. Diese LSnge kann beispielsweise dadurch 
bestimmt werden, indem die zuriickgelegte Strecke erfasst 
wird, wahrend welcher das Objekt z.B. einen Lichtstrahl 13 
(Fig. 4) unterbricht. Diese Unterbrechung ergibt dann die 
Langsausdehnung des Objektes. Die so ermittelte 

30 Langsausdehnung wird anschliessend der Sortiereinheit 
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ttbermittelt. Mittels des jeweils an der entsprechenden 
Sortiereinheit angeordneten Lichtleiters und dem 
Positionsdecoder vom Antriebsmotor kann die 
Positionsbestimmung an der jeweiligen Sortiereinheit 
5 vorgenommen werden, d.h. aufgrund der erfassten Lange kann 
genau bestimmt werden, an welcher Position der jeweiligen 
Sortiereinheit das Objekt wegzuftthren ist. Dadurch wird es 
moglich, in ein und demselben Container beispielsweise am 
einen Ende kleine Bucher wegzukippen und am anderen Ende 
10 grosse Biicher. 

Die Steuerung der einzelnen Sortiereinheiten kann zentral 
erfolgen, indem die einzelnen Sortiereinheiten von der 
Rucknahmeanordnung direkt angesteuert werden. D.h., dass 
Posit ionssensoren den Bewegungsablauf jedes einzelnen 

15 Objektes auf der Sortieranlage uberwachen und die 

Inf ormationen der Rucknahmeanordnung zur Verfugung stellen, 
und dass die Rucknahmeanordnung die Aktionen an jeder 
Sortiereinheit direkt auslost, damit das eingegebene bzw. 
entlang der Sortiereinrichtung transportierte Objekt 

20 richtig verarbeitet wird, wie z.B. kippen nach rechts, 
links, Beforderung zur nachsten Sortiereinheit, etc. 

Es ist aber auch moglich, dass die einzelnen 
Sortiereinheiten mit mehr Intelligenz ausgertistet werden, 
sodass sie selbststandig/autonom Aufgaben ttbernehmen und 
25 bewaltigen konnen. Im Gegensatz zur zentralen Steuerung, 
handelt es sich hier somit urn eine dezentrale Steuerung 
bzw. urn einen dezentralen Modus. Die Rucknahmeanordnung 
respektive die Interrogatoren 2 und/oder 5, respektive der 
Sensor 6, konnen z.B. Sort ier inf ormationen, das Objekt 9 



WO 2004/025579 ^BfcT/CH2003/000576 

28 



betreffend, zur ersten Sortiereinheit 51 ubertragen, wenn 
das Objekt 9 bei dieser Einheit eintrifft. Diese 
Inf ormationen konnen beispielsweise enthalten: 
Linkssortierung bei Sortiereinheit 55, Objektlange 30cm, 
5 etc. Anhand dieser Sortierinf ormationen weiss die 
Sortiereinheit 51 selbststandig, was mit dem Objekt 
geschehen soli, respektive was an dieser Sortiereinheit zu 
erfolgen hat. Gemass dem erwahnten Beispiel, wird das 
Objekt weiter befordert zur nachf olgenden Sortiereinheit 

10 53, wobei die Sortierinf ormationen an diese Einheit 

weitergegeben werden. Analog befordert Sortiereinheit 53 
das Objekt 9 weiter zur Sortiereinheit 55 und tibertragt 
auch an diese die entsprechenden Sortierinf ormationen. Bei 
der Sortiereinheit 55, respektive dem Sorter 55, wird dann 

15 die Linkssortierung ausgelost, sobald das Objekt 9 an 
dieser Einheit die richtige Position eingenommen hat. 

Zwischen den erwahnten Modi, wie zentralem und dezentralem 
Modus, gibt es jede denkbare Zwischenlosung. Z.B. ist es 
denkbar, dass die Rticknahmeanordnung nicht nur 

20 Sortierinformationen an die erste Sortiereinheit, sondern 

an alle angeschlossenen Sortiereinheiten ubertr^gt. Mittels 
Informationen tlber den Bewegungsablauf , die die 
Sortiereinheiten untereinander austauschen, konnen dann die 
Sortiereinheiten autonom fur sich oder in der Gesamtheit 

25 fiir die richtige bzw. vorgegebene Aktion sorgen. 

Wie bereits oben erwahnt, konnen die Sortiereinheiten 
untereinander wie auch mit der Rticknahmeanordnung, wie 
insbesondere dem Interrogatoren 2 und/oder 5 und/oder dem 
Sensor 6, verkabelt sein, oder es kann eine drahtlose 
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Verbindung verwendet werden f wie z.B. WLAN (Wireless-Local- 
Area-Network) . Eine Vielzahl von Verkabelungen und/oder 
Protokollen k6nnen verwendet werden. Eine M5glichkeit ist, 
die Riicknahmeanordnung mit einer Mikroprozessorkarte 
5 auszuriisten, welche durch eine serielle RS232 Verbindung 

und/oder einem sogenannten CAN-Bus mit den Mikroprozessoren 
zur Ansteuerung der Kippsorter verbunden ist. Zu erwahnen 
ist weiter, dass bei einer erf indungsgem&ssen 
Riicknahmeanordnung rait den erwahnten Sortiereinheiten die 
10 damit verbundenen und die Anordnung steuernden 
Logik/Steuerungskomponenten bzw. der oder die 
Mikroprozessoren selbstverstandlich auch ausserhalb der 
Riicknahmeanordnung bzw. des Gehauses ■ angebracht sein 
konnen . 

15 Bei den Anordnungen, dargestellt in den Figuren 1 bis 18 

handelt es sich selbstverstandlich nur urn Beispiele welche 
dazu dienen, die vorliegende Erfindung naher zu erlautern, 
Selbstverstandlich ist es m5glich, die Anordnung x-beliebig 
abzuandern, anzupassen, durch weitere Elemente zu erganzen, 

20 usw. So ist es beispielsweise auch moglich, die Anordnung 
fur die gleichzeitige Riicknahme mehrerer pf andberechtigter 
Objekte oder ausgeliehener Objekte zu verwenden. Wiederum 
werden mehrere Objekte, beispielsweise versehen mit einem 
RFID-Label auf ein Forderband bei der Annahme eingegeben 

25 und am ersten LesegerMt vorbeigefuhrt . Durch das Lesegerat, 
wie beispielsweise den Interrogator 2 werden erneut die 
Codes bzw. die Labels gelesen und es wird f estgestellt , wie 
viele der eingegebenen Objekte riickgabeberechtigt sind bzw. 
zugehSrig zum Pfand- oder Ausleihsystem. Die Anzahl 

30 Objekte, deren Codes bzw. Labels den Anf orderungen gentigen 



WO 2004/025579 M PCT/CH2003/000576 

30 



werden beispielsweise an einem Display angezeigt, und der 
Benutzer bzw. der Konsument kann uberprufen, ob die vom 
Interrogator detektierte Anzahl mit seinen Vorstellungen 
ubereinstimmt . Falls ja, kann er die detektierte Anzahl 
5 bestatigen und entsprechend wird der Annahmevorgang, wie 

oben unter Bezug auf die verschiedenen Figuren beschrieben, 
fortgesetzt. Falls jedoch die Vorstellung des Konsumenten 
bzw* Benutzers nicht mit der Angabe ubereinstimmen hat 
dieser die Moglichkeit, die Annahme nicht zu bestatigen, 
10 worauf alle Objekte, bzw. beispielsweise ein 

Flaschenharrass, aus dem System entfernt werden mussen und 
der Fordermechanismus wird gar nicht erst in Betrieb 
genommen oder der Harass wird dem Konsumenten 
zuriickgegeben . 

15 Sollte es notwendig sein f estzustellen, bzw. zu 

verif izieren, ob ein in die RUcknahmestation eingegebenes 
Objekt annahmeberechtigt ist oder ob fttr die Festlegung des 
Sortierweges Daten von ausserhalb der Rticknahmestation zu 
holen sind, beispielsweise von einer externen Datenbank, 

20 kann die Annahmegeschwindigkeit der Rticknahmeanlage 

wesentlich beeintrachtigt sein. Die Riicknahmestation muss 
in diesem Fall fur jedes einzelne zuruckgegebene Objekt 
Inf ormationen von der Datenbank eines externen Servers 
holen und interpretieren, was im Falle schlechter 

25 Responszeiten, beispielsweise im EDV-Netzwerk oder im 

Internet, fur den Kunden zu unzumutbaren Wartezeiten fiihren 
kann. 

Fur diesen Fall wird weiter erf indungsgemass vorgeschlagen, 
einen sogenannten Of f -line-modus zu definieren, d.h. dass 
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der Kunde Objekte, beispielsweise bei der Eingabe 1, 
eingeben kann, ohne dass nach Erfassen durch den 
Interrogator 2 eine externe Datenbank abgecheckt wird. Erst 
spater nach Bedienung des Kunden, wird ein Abgleich mit der 
5 externen Datenbank gemacht . Allerdings besteht aber nun die 
Gefahr, dass Objekte, welche nicht racknahmeberechtigt 
sind, wie beispielsweise Biicher aus einer anderen 
Bibliothek, Oder Beh&lter, welche nicht zum Pfandsystem 
gehoren, angenommen werden und/oder dass eine Sortierung 

10 wegen fehlender Sortierinf ormationen nicht moglich ist. Aus 
diesem Grund wird vorgeschlagen, um eine bessere und 
zuverlassigere Funktion im erwahnten Off-line-modus 
sicherzustellen, dass periodisch, wie beispielsweise ein 
oder zweimal taglich, Inf ormationen von einer externen 

15 Datenbank, betreffend alle Objekte im System oder als 

Alternative alle ausgeliehenen bzw. ausgegebenen Objekte, 
auf den jeweiligen Rucknahmeautomaten respektive die 
spezifische Rucknahmestation hinuntergeladen werden. So 
kann im Of f -line-modus Zugriff genommen werden auf die 

20 lokal abgespeicherte Datenbank in der Rucknahmestation und 
es kann gegebenenf alls blitzschnell verifiziert werden, ob 
ein Objekt annhameberechtigt ist, wie die Sortierung zu 
erfolgen hat, wie der Titel des Buches lautet usw. Die 
vorgenommene Riickgabetransaktion sollte jedoch so schnell 

25 wie m6glich nach erfolgter Riicknahme und Bedienung des 

Kunden mit der externen Datenbank abgeglichen werden, damit 
der externe Server immer so aktuell wie moglich ist und das 
Personal richtige Auskiinfte, wie beispielsweise tiber 
Verftigbarkeit von einzelnen Objekten, geben kann. Ein 

30 Beispiel eines derartigen Bibliothekinf ormat ions systems mit 
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einer derart definierten externen Datenbank ist das SISIS- 
System, welches Bibliotheken von der Firma Sisis 
Inf ormationssysteme GmbH ( www. sisis .de ) beziehen und 
gebrauchen konnen. 

5 Bei sogenannten pf andberechtigten Objekten muss es sich 
nicht zwingend urn Mehrweggegenstande handeln, sondern die 
erf indungsgemass beschriebene Anordnung ist auch geeignet 
fur Einwegobjekte, welche beispielsweise aus 
umwelttechnischen Grunden an eine geeignete Stelle 

10 zuriickgegeben werden sollten. Mit der erf indungsgemass 
definierten Anordnung bzw. dem Verfahren kann aber auch 
verhindert werden, dass durch Einfiihren von Abf allgebiihren 
nicht mehr gebrauchte Gegenstande wild deponiert werden. 
Aufgrund eines erhobenen Pfandes lohnt es sich in jedem 

15 Fall, statt wilder Entsorgung ein Objekt an die 
entsprechende, dafiir vorgesehene Sammelstelle 
zuruckzubringen, wie beispielsweise an eine fur die 
Rucknahme derartiger Objekte vorgesehene erf indungsgemasse 
Anordnung. So kann beispielsweise bei Verkauf eines 

20 Fernsehgerates ein Pfand erhoben werden, welches mindestens 
teilweise zuriickbezahlt wird, falls das Fernsehgerat an der 
entsprechenden, dafur vorgesehenen Stelle zuriickgegeben und 
entsorgt wird, falls das Fernsehgerat nicht mehr verwendet 
wird. 

25 Weiter ist denkbar, dass bei Rucknahme von Objekten nicht 
ein bestimmter Betrag ausbezahlt oder gutgeschrieben wird, 
sondern dass gleichzeitig die Moglichkeit besteht, den 
Einsatz direkt einer gemeinnutzigen Institution 
gutzuschreiben, oder aber als Wetteinsatz zu verwenden. 
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Auch ist es mdglich, bei gleichzeitiger Rtickgabe von 
jeweils zehn oder einer Anzahl von Objekten einen 
zusatzlichen Bonus zu entrichten, wie beispielsweise einen 
Treuebon. Weiter kann bei der Riicknahme station 
5 beispielsweise eine Tastatur vorgesehen sein, bei welcher 
der Konsument eingeben kann, wie das Pfand auszubezahlen 
bzw. zu verwenden ist, 

Mit anderen Worten ist die vorliegende Erfindung 
keinesfalls auf irgendein bestimmtes Objekt oder auf eine 

10 Pfand- oder Ausleihart beschrankt, sondern kann uberall 
dort zur Anwendung gelangen, wo eine eindeutige 
Identif ikation bzw. Bezeichnung eines zuruckzugebendes bzw. 
ein zuriickgegebenes Objekt notwendig ist, resp. Riickgabe, 
richtige Entsorgung oder Re-Zyklisierung eines abgegebenen 

15 Objektes erwunscht bzw. sinnvoll oder notwendig ist. 

Auch ist es moglich, dem Benutzer Gutscheine fur gewisse 
Produkte auszugeben bzw. auf gewisse Produkte aufmerksam zu 
machen. Diese konnen sich auf bekannte Verhaltensmuster des 
Benutzers beziehen. So kennt man, z.B. oft durch Kunden 
20 erfassen, die Einkauf sgewohnheiten oder die 

Bucherref erenzen. Somit kann, z.B. in einem kombinierten 
Bibliothek/Buchladen, auf Biicher aufmerksam gemacht werden, 
die dem personlichen Geschmack entsprechen sollten und im 
Verkauf sind. 
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Patentanspruche 

1. Anordnung fur die Annahme bzw. Rucknahme von mit einem 
Pfand belegter bzw. belegbaren Objekten (9) und/oder von, 
einem Ausleihsystem zugehdrigen Objekten (9) mindestens 

5 versehen mit einem mindestens lesbaren Identif ikationscode, 
gekennzeichnet, durch 

einen Annahmebereich (1) fur die Eingabe bzw. 
Positionierung der zurUcknehmenden Objekte (9), 

eine Leseeinrichtung (2), urn die Zugehorigkeit des 
10 Objektes zu einem bestimmten Pfand bzw. Ausleihsystem 
f estzustellen, 

- eine Transport einrichtung (3) , welche mit der 
Leseeinrichtung wirkverbunden ist, derart, dass bei 
positiver Feststellung der Zugehorigkeit des Objektes, 
15 dieses weitertransportiert wird, sowie 

mindestens ein Absperrorgan (4, 27), durch welches 
hindurch das Objekt bei positiver Feststellung durch die 
Leseeinrichtung transportiert wird. 

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
20 am Absperrorgan (4, 27) Mittel vorgesehen sind, wie ein 

Verriegelungselement, eine Schliessautomatik oder dgl. urn 
eine RuckwSrtsbewegung des Objektes nach Durchtritt 
zumindest zu erschweren. 

3. Anordnung nach einem der Anspruche 1 oder 2, dadurch 
25 gekennzeichnet, dass am Absperrorgan. (4, 27) 

Oberwachungsmittel (15), wie Lichtschranken, Druckfuhler, 
Positionssensoren, etc. vorgesehen sind, urn das 
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Absperrorgan (4, 27) zu steuern und urn eine 
Ruckwartsbewegung des Objektes zu detektieren. 

4. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass das mindestens eine Absperrorgan (4, 

5 27) ein Schwenkelement aufweist, welches nur in 

Transportrichtung ausschwenkend betatigbar ist und nicht in 
Transportgegenrichtung . 

5. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass weiter ein Identif ikationssensor (5) 

10 vorgesehen ist, urn das zurQckgenommene Objekt (9) zu 
identifizieren, und im Falle eines pf andberechtigten 
Objektes den entsprechenden Pfandbetrag zu erfassen, oder 
im Falle eines Ausleihsystems die Rucknahme des Objektes 
und gegebenenfalls das Objekt selbst zu registrieren. 

15 6. Anordnung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Identif ikationssensor und die Leseeinrichtung identisch 
sind oder in ein und demselben Bauteil angeordnet sind. 

7. Anordnung nach einem der AnsprUche 1 bis 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Leseeinrichtung (2) in 

20 Transportrichtung der Transporteinrichtung vor dem 
Absperrorgan (4) angeordnet ist, und der 

Identif ikationssensor (5) nach dem Absperrorgan angeordnet 
' ist. 

8. Anordnung nach einem der Anspriiche 3 bis 7, dadurch 

25 gekennzeichnet, dass die Oberwachungsmittel (15) im Bereich 
des Absperrorgans (4) mindestens einen Positionssensor, wie 
eine Lichtschranke oder einen Druckfuhler, etc. umfassen, 
welcher anzeigt, ob sich ein Objekt im Bereich des 
Absperrorgans befindet, und welcher gegebenenfalls weiter 
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detektiert, ob das Objekt angehalten ist oder ruckwarts 
bewegt wird. 

9. Anordnung nach einem der Anspruche 5 bis 8, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Identif ikationssensor (5) 

5 zusatzlich eine Schreibeinrichtung beinhaltet, urn 

gegebenenf alls Daten an einem am Objekt angeordneten wieder 
beschreibbaren Code bzw. Label, wie ein RFID-Tag, zu andern 
und/oder an diesen bzw. an dieses zu tibertragen. 

10. Anordnung nach einem der Ansprtiche 1 bis 9, dadurch 
10 gekennzeichnet, dass die Leseeinrichtung (2) und der 

Identifikationssensor (5) bzw. gegebenenf alls die 
Schreibeinrichtung im Radiof requenzbereich Daten 
lesen/erfassen bzw. tibertragen. 

11. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 10, dass im 
15 Bereich des Identif ikationssensors (5) bzw. in 

Transportrichtung gegebenenf alls nachfolgend ein 
Ausgabebereich fur das identif izierte bzw. registrierte 
Objekt vorgesehen ist, in welchem Ausgabebereich mindestens 
ein weiterer Positionssensor (11) vorgesehen ist, um die 
20 Ausgabe des Objektes an eine nachfolgende Stelle zu 

detektieren bzw. um eine Ruckwartsbewegung eines Objektes 
f est zustellen . 

12. Anordnung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, 
dass im Ausgabebereich ein weiteres Absperrorgan (74) 

25 vorgesehen ist, um eine Ruckwartsbewegung des Objektes zu 
detektieren bzw. zu verhindern. 

13. Anordnung nach einem der Ansprtiche 11 oder 12, dadurch 
gekennzeichnet, dass im Ausgabebereich eine 
Schneidvorrichtung (32) vorgesehen ist, welche bei 
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Transport eines Objektes in Richtung der 

Transporteinrichtung wegklappbar bzw. wegschwenkbar ist, 
und bei Transport des Objektes in Gegenrichtung, 
beispielsweise mittels einer Feder aktivierbar ist, urn 
5 gegebenenf alls Riicknahmehilf en, wie Schnttre, Seile und dgl. 
um das Objekt in Gegenrichtung zu transportieren zu 
durchtrennen . 

14. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 13, dadurch 
gekennzeichnet , dass ein Alarmgeber vorgesehen ist, welcher 

10 aktivierbar ist, bei missbrauchlicher Benutzung der 
Anordnung . 

15. Anordnung nach einem der Ansprtiche 1 bis 14, dadurch 
gekennzeichnet, dass mindestens zwei Absperrorgane (4,74) 
vorgesehen sind, welche derart miteinander wirkverbunden 

15 sind, dass im Sinne einer Schleuse immer eines der beiden 
Absperrorgane verriegelt bzw. fur den Durchtritt eines 
Objektes verschlossen ist. 

16. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 15, dadurch 
gekennzeichnet, dass im Annahmebereich fur die Eingabe bzw. 

20 Positionierung der zurucknehmenden Objekte (9) ein 

zusatzliches Absperrorgan (34) vorgesehen ist, und im 
Bereich der Leseeinrichtung (2) resp. gegebenenf alls des 
Identif ikationssensors (5) ein nach unten schwenkbarer 
Untergrund (27), wie beispielsweise eine schwenkbare 

25 Rutsche, welche aufgrund einer positiven Feststellung durch 
die Leseeinrichtung entriegelbar und nach unten schwenkbar 
ausgebildet ist. 

17. Anordnung nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, 
dass das im Annahmebereich angeordnete zusatzliche 
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Absperrorgan (34) mit dem nach unten .schwenkbaren 
Untergrund derart wirkverbunden ist, dass bei nach unten 
ausgeklapptem Untergrund das weitere Absperrorgan 
verschlossen bzw. verriegelt ist. 

18. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 17, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Anordnung eine schleusenartige 
Kammer (4 6) aufweist, in welche das zu detektierende Objekt 
(9) einlegbar ist und in welchem das Objekt mittels der 
Leseeinrichtung (2) identif izierbar ist, und dass an der 
schleusenartigen Kammer (4 6) mindestens zwei wieder 
verschliessbare Kammerwandungen bzw. Absperrorgane (44, 47) 
angeordnet sind, welche derart miteinander wirkverbunden 
sind, dass immer mindestens ein Absperrorgan verschlossen 
ist, und dass bei positiver Feststellung bzw. Erkennung des 
Objektes durch die Leseeinrichtung (2) das der 
kammerartigen Schleuse (46) nachgeschaltete Absperrorgan 
(47) entriegelbar ist, urn einen Weitertransport des 
Objektes (9) zu ermoglichen, welches gegebenenf alls durch 
den Identif ikationssensor (5) identif izierbar ist. 

19. Anordnung, nach einem der Anspriiche 1 bis 18, dadurch 
gekennzeichnet, dass anschliessend an den Annahmebereich 
(1) eine Sortiereinrichtung vorgesehen ist, aufweisend eine 
oder mehrere Sortiereinheiten (51, 53, 55), um die 
zuriickgenommenen Objekte zu sortieren. 

20. Anordnung nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Sortieranlage vorzugsweise weitgehendst autonom 
operierende Sortiereinheiten (51, 53, 55) umfasst, je 
aufweisend ein Transportband (63), vorzugsweise je 
angetrieben von einem Antriebsmotor (65), wobei je 
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Sortierbereich mindestens ein Sensor zugeordnet ist zum 
Erfassen des Objektes und gegebenenf alls dessen Position, 
wobei vorzugsweise jeder Sensor und/oder eine 
Sortiereinheitsteuerung elektrisch und/oder logisch, 
5 gegebenenf alls drahtlos z.B. mittels WLAN (Wireless-Local- 
Area-Network) mindestens mit der Rucknahmeanordnung bzw. 
mit deren einen Leseeinrichtung (2) und/oder einem 
Identif ikationssensor (5) verbunden ist. 

21. Anordnung nach einem der Anspruche 19 oder 20, dadurch 
10 gekennzeichnet, dass vorzugsweise jeder Sortiereinheit mit 
einem RFID-Leser bzw. -Interrogator versehen ist und/oder 
mit mindestens einem Lichtsensor und/oder einem Positions- 
Encoder, angeordnet am jeweiligen Antriebsmotor jeder 
Sortiereinheit . 

15 22. Anlage nach einem der Anspruche 19 bis 21, dadurch 

gekennzeichnet, dass jede Sortiereinheit mindestens eine 
sogenannte Kippsortereinheit umfasst, welche im Falle 
mehrerer Einheiten kaskadieren, d.h. nacheinander platziert 
angeordnet sind. 

20 23. Anordnung nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, 
dass an jedem Kippsorter das jeweilige Forderband in 
Transportrichtung gesehen entweder nach links oder nach 
rechts schwenkbar ist, derart, urn ein auf dem Farderband 
angeordnetes Objekt entweder nach links oder nach rechts, 

25 beispielsweise in einen Container oder einem Behaitnis (52, 
52')/ wegzuschwenken. 

24. Anordnung nach einem der AnsprQche 22 oder 23, dadurch 
gekennzeichnet, dass sowohl Antriebsmotor (65) des 
jeweiligen Forderbandes (23) jedes Kippsorters, wie auch 
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ein far das Neigen vorgesehener Kippmotor (27) , je mit 
einem Positions-Encoder versehen bzw. verbunden sind, urn 
die Position des Objektes auf dem Band und den jeweils zu 
wahlenden Schwenkwinkel bzw. den Ruckstellwinkel erfassen 
zu konnen, urn das Forderband in die Ausgangsposition 
zuruckzuschwenken . 

25. Anordnung nach einem der Anspruche 19 bis 24, dadurch 
gekennzeichnet, dass im Annahmebereich (1) zusatzlich zur 
Leseeinrichtung (2) ein Lichtleiter (11) und ein 

Posit ionsencoder an der Transporteinrichtung (3) angeordnet 
sind zur Erfassung der Lange des zurtickgenommenen Objektes, 
um die gemessene Lange an eine Steuerung an die jeweilige 
Sortiereinheit weiterzugeben fur das positionsrichtige 
Sortieren bzw. Abkippen des zuruckgenommenen Objektes. 

26. Anordnung nach einem der Anspriiche 19 bis 25, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Sortiereinheiten (51, 53, 55) 
untereinander und mit der Rue knahme anordnung und somit mit 
der Leseeinrichtung (2) logisch und/oder elektronisch 
verbunden sind, wobei die Verbindung mittels CAN-Bus 
erfolgen kann. 

27. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 26, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Rucknahmeanordnung und somit 
funktionell auch die Sortiereinheiten mit einer Datenbank 
versehen bzw. einer lokalen Datenbank verbunden sind, auf 
welcher die fur die Anordnung bzw. Rucknahmestation 
relevanten Daten und/oder diejenigen von ausgeliehenen bzw. 
ausgegebenen Objekten abgespeichert sind. 

28. Verfahren fUr die Annahme bzw. Riicknahme von mit einem 
Pfand belegten bzw. belegbaren Objekten und/oder von einem 
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Ausleihsystem zugeh5rigen Objekten, mindestens versehen mit 
einem mindestens lesbaren Identif ikationscode, dadurch 
gekennzeichnet, dass an einem Annahmebereich fttr die 
Eingabe bzw. Positionierung der zuruckzunehmenden Objekte 
mittels einer Leseeinrichtung die Zugehorigkeit eines 
Objektes zu einem bestimmten Pfand bzw. Ausleihsystem 
festgestellt wird, anschliessend eine mit der 
Leseeinrichtung wirkverbundene Transporteinrichtung bei 
positiver Feststellung der Zugeh6rigkeit des Objektes 
aktiviert wird, urn das Objekt durch ein Absperrorgan weg zu 
transportieren, welches bei positiver Feststellung durch 
die Leseeinrichtung fur den Durchtransport des Objektes 
entriegelt bzw. geoffnet wird, 

29. Verfahren nach Anspruch 28 fur die Annahme bzw. 
Riicknahme mehrerer Objekte und/oder eines Objektes , 
enthaltend mehrere Objekteinheiten, dadurch gekennzeichnet , 
dass die Leseeinrichtung die Anzahl der angenommenen bzw. 
zuriickgegebenen Objekte bzw. Objekteinheiten erfasst und 
diese Anzahl visuell und/oder akustisch anzeigt, worauf 
die, die Objekte bzw. Einheiten eingebende Person bzw. der 
Konsument die erf ass te Anzahl bestatigt oder zuruckweist, 
worauf bei Zurttckweisung der Weitertransport bzw. die 
Weiterbearbeitung des Objektes und/oder der Einheiten 
unterbrochen wird und/oder das Objekt bzw. die Einheiten an 
die Person bzw. den Konsumenten zuruckgegeben werden. 

30. Verfahren nach einem der Anspruche 28 oder 29, dadurch 
gekennzeichnet, dass das oder die angenommenen bzw. 
zurtickgegebenen Objekte anhand der exklusiv das jeweilige 
Objekt identifizierenden Daten, wie Seriennummer, 
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Identifikationscode, etc. erfasst werden und diese Daten in 
eine Negativliste, d.h. nicht mehr annahmeberechtigt, 
abgespeichert werden und diese Daten gegebenenf alls mit 
anderen- RUcknahmeanordnungen abgeglichen bzw. ausgetauscht 
werden, wobei die Gultigkeitsdauer der Eintrage in der 
Negativliste dem jeweiligen Einsatzzweck entsprechend 
definiert wird. 

31. Verfahren nach einem der Anspruche 28 bis 30 und/oder 
zum Betreiben einer Anordnung nach einem der Anspruche 1 
bis 27 , dadurch gekennzeichnet , dass falls far die 
Verifikation das in die Einnahmestation eingegebene Objekt 
annahmeberechtigt ist oder fur die Festlegung einer 
anschliessenden Sortierung des Objektes Daten von einer 
externen Datenbank abzurufen sind, zur Verkurzung des 
Datenabrufes bzw. im Falle schlechter Responszeiten in 
einem EDV-Netzwerk bder gegebenenf alls temporSr keine 
Verbindung besteht, die Rucknahmeanordnung bzw. der 
Annahmebereich im Off-line-modus betrieben werden kann, 
indem Inf ormationen von der externen Datenbank betref fend 
alle Objekte, erfasst in der Datenbank, oder alternativ 
alle Informationen betreffend ausgeliehenen/ausgegebenen 
Objekten, auf eine lokale Rucknahmedatenbank an der 
RUcknahmeanordnung periodisch heruntergeladen werden. 

32. Verfahren nach einem der Ansprttche 28 bis 31, dadurch 
gekennzeichnet, dass das oder die Objekte bei positiver 
Feststellung durch die Leseeinrichtung an eine 
Sortiereinrichtung, aufweisend eine oder mehrere 
Sortiereinheiten, ubergeben werden, urn die zuruckgenommene 
bzw. angenommenen Objekte zu sortieren, und dass die 
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einzelnen Sortiereinheiten durch die RUcknahmeanordnung 
bzw. Leseeinrichtung derart angesteuert werden, dass eine 
allfallige Sortieraktion an der jeweiligen Sortiereinheit 
ausgelost wird, urn das bzw, die zu sortierenden Objekte an 
der jeweiligen Sortiereinheit zu bearbeiten bzw. 
auszusortieren. 

33- Verfahren nach einem der Ansprtiche 28 bis 32 , dadurch 
gekennzeichnet, dass an mindestens einer oder mehreren 
Sortiereinheiten eine intelligente Steuerung vorgesehen 
ist, und dass diese Sortiereinheiten weitgehendst 
selbststandig bzw. autonom betrieben werden, derart, dass 
von der Rucknahmeanordnung bzw. der Leseeinrichtung ein zu 
bearbeitendes Objekt betreffende Sortierinf ormationen an 
die Sortiereinheiten ubertragen werden und anhand der 
Sortierinf ormationen an der jeweiligen Sortiereinheit 
selbststandig das Objekt bearbeitet bzw. aussortiert wird 
bzw. an eine weitere Sortiereinheit weiterbef ordert wird. 

34. Verwendung der Anordnung nach einem der Ansprtiche 1-27 
far ein Ausleihsystem, wie fur ein Bibliothekssystem fur 
die Ausleihung von Btichern, CD's, Kassetten, Videos, 
Landkarten, Zeitschrif ten, etc. 

35. Sortieranlage zum Sortieren verschiedenartiger Objekte, 
insbesondere geeignet fur eine Rucknahmeanordnung nach 
einem der Ansprtiche 1 bis 27, gekennzeichnet durch mehrere 
vorzugsweise weitgehendst autonom operierende 
Sortiereinheiten (51, 53, 55) mit mindestens zwei 
Sortierwegen zum aussortieren der Objekte, jede 
Sortiereinheit aufweisend mindestens ein Transportband 
(63), vorzugsweise angetrieben von einem Antriebsmotor 



WO 2004/025579 £k ^BcT/CH2003/000576 

44 



(65), sowie pro Sortiereinheit eine Kippsortereinrichtung, 
vorgesehen urn das Transportband in Transportrichtung 
gesehen nach links Oder nach rechts abzukippen, urn ein auf 
dem Transportband an einer bestimmten Sortiereinheit 
5 auszusortierendes beispielsweise in ein Behaltnis 
wegzukippen. 

36. Sortieranlage nach Anspruch 31 dadurch gekennzeichnet , 
dass jeder Sortiereinheit mindestens ein Sensor zugeordnet 
ist, welcher vorzugsweise elektrisch und/oder logisch mit 

10 einer Leseeinrichtung und/oder einem weiteren Sensor in 

einem Eingabebereich der Sortieranlage verbunden ist, wobei 
es sich beim Sensor urn einen Identif ikationssensor, wie 
beispielsweise einem Lichtsensor, einem RFID-Leser oder 
Interrogator handeln kann, wie auch um einen 

15 Positionsencoder, angeordnet am jeweiligen Antriebsmotor 
des Transportbandes jeder Sortiereinheit. 
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